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1. Wprowadzenie

1.1. Opis funkcjonalny

Urzadzenie spetnia role elektronicznego sterownika czterech przekaznikdw.
Zastosowane przekazniki pozwalajg na swobodne sterowanie sygnatami pradu
statego o napieciu do 24V i pradu przemiennego do 250V przy maksymalnym
obcigzeniu prgdowym 8A. Zastosowanie przekaznikow rozwieranych pozostajacych
w stanie zwartym nawet podczas przerw w zasilaniu uktadu pozwala na stosowanie
sterownika w sposob nie ograniczajacy funkcjonalnosci uktadu sterowanego nawet w
przypadku awarii zasilania bgdz samego sterownika. Sterownik moze by¢ zasilany z
zrédta pradu statego o napieciu 9-28V co pozwala na zastosowanie go w szerokiej
gamie rozwigzan przemystowych. Sterownik wyposazono w ztgcze komunikacyjne
RS485 za ktérego posrednictwem mozna kontrolowac¢ prace sterownika przy pomocy
protokotu Modbus RTU.

1.2. Cechy produktu

= sterowanie czterema przekaznikami;

= sterowanie sygnatami pragdu statego o napieciu 24V przy maksymalnym
obcigzeniu pragdowym 8A ;

= sterowanie sygnatami prgdu przemiennego o0 napieciu 250V przy
maksymalnym obcigzeniu pradowym 8A;

= przekazniki rozwierane pozostajgce w stanie zwartym nawet podczas przerw
w zasilaniu uktadu;

= sterownik nie ogranicza funkcjonalnosci uktadu sterowanego nawet w

przypadku awarii zasilania bgdZz samego sterownika;

napiecie zasilania 9-28V;,

pobor mocy do 1,5W;

ztgcze komunikacyjne RS485;

kontrola pracy sterownika przy pomocy protokotu Modbus RTU;

obudowa montowana na szyne Din;

sygnalizacja zasilania sterownika za pomocg diody;

sygnalizacja stanu poszczegolnych przekaznikow za pomocg diod.

Wersje urzadzenia z przekaznikami NO Ilub NC - w zaleznosci od

zamowienia.

1.3. Dane techniczne

Tabela 1 Dane techniczne

Wymiary: 86 x 35,6 x 65 mm
Zakres temperatur pracy: -40°C +85°C
Stopien ochrony obudowy: IP40
Zasilanie: 9-28V DC; pobdr pradu ponizej 150mA
Przekazniki rozwierane
Rodzaj przekaznikéw: DC 24V, 8A
AC 250V, 8A
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Komunikacja:

RS485, protokét Modbus RTU

Sygnalizacja:

Diodowa; stan poszczegdlnych przekaznikow i zasilanie
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Rysunek 2 Ogélne wymiary gabarytowe urzadzenia
2. Instalacja

2.1. Podtaczenie elektryczne

Podtaczenia elektryczne nalezy wykonac¢ do przytgczy srubowych zgodnie z
opisem w tabeli ponizej odpowiadajgcej opisom gniazd na obudowie urzadzenia.

Tabela 2 Podtaczenia elektryczne

Nr gniazda Sygnat
1.3 Zasilanie +
1.7 Zasilanie GND
2.3 RS485 B
2.7 RS485 A

1.4-1.8 Przekaznik 1
24-28 Przekaznik 2
1.1-1.5 Przekaznik 3
21-25 Przekaznik 4

2.2, Instalacja mechaniczna

Urzadzenie przystosowane jest do instalacji na szyne DIN.
Instalacja odbywa sie poprzez zatrzasniecie uchwytow urzgdzenia na szynie.
Deinstalacja wymaga odciggniecia ku dotowi zaczepu umieszczonego w dolnej
czesci obudowy na tylnej jej Sciance.

3. Dziatanie urzadzenia

3.1 Sterowanie/odczyt urzadzenia

Po poprawnym podtgczeniu urzgdzenia za pomocg komend protokotu Modbus
RTU przesytanych do urzadzenia za posrednictwem portu szeregowego RS485
mozna monitorowa¢ oraz kontrolowaé stan przekaznikbw. Opis komend
obstugiwanych  przez urzadzenie, struktury rejestrbw urzadzenia oraz
przyporzadkowanie numeracji cewek do przekaznikdw urzadzenia zawarty jest w
tabelach ponize;.

UWAGA! Urzadzenie moze by¢ wyposazone w przekazniki NO lub NC stan
,17 oznacza zatem zasilenie przekaznika powodujgce jego wyjscie ze stanu
normalnego, zas ,0” — stan normalny przekaznika

Tabela 3 Obstugiwane funkcje protokotu Modbus RTU

Nr funkcji Nazwa
1 Odczyt stanu cewek
3 Odczyt rejestrow
5 Ustalenie stanu cewki
6 Ustawienie wartosci rejestru

-5-
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8 Funkcja diagnostyczna
15 Ustalenie stanu wielu cewek
16 Ustawienie wartosci wielu rejestrow
17 ID sterownika
Tabela 3 Numeracja cewek
Nr cewki Adres cewki Przekaznik
1 0x0000 Przekaznik 1
2 0x0001 Przekaznik 2
3 0x0002 Przekaznik 3
4 0x0003 Przekaznik 4
Tabela 4 Struktura rejestréow urzadzenia
Nr Adres Nazwa Zakres | Wartos¢ | Odczyt/
rejestru | rejestru danych | domysina | zapis
1 0x0000 Wersja oprogramowania - 0x0100 +/-
2 0x0001 Adres Modbus 0-256 0x0020 +/+
3 0x0002 Predkos¢ transmisiji 0-65535 | 0x4B00 +/+
4 0x0003 | Sterowanie przekaznikami 0-15 0x0000 +/+

3.2 Wskazniki diodowe

Diody umieszczone na panelu przednim urzadzenia shuza diagnostyce stanu urzadzenia.
Swiecenie diody PWR (czerwona w dolnej czesci panelu przedniego) oznacza prawidtowe
zasilenie urzadzenia napigciem o wartos$ci z zakresu 9-28V.
Kazdemu z przekaznikow wykonawczych znajdujacych si¢ w urzadzeniu odpowiada dioda
koloru zielonego oznaczona od P1 do P4, ktorej $wiecenie oznacza stan zwarcia (dla
urzadzenia wyposazonego w przekazniki NO) przekaznika, badZ jego rozwarcia (dla
przekaznikow NC).
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