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Alarm Zmiany Potozenia
AZP-01

1. Wprowadzenie

1.1. Opis funkcjonalny

Urzadzenie spetnia role zabezpieczenia elektronicznego. Sygnalizuje zmiane
potozenia / kata nachylenia wzgledem osi pionowej wyznaczanej przez wektor
przyspieszenia ziemskiego. Urzgdzenie dedykowane jest do zabezpieczania
urzadzen montowanych na stupach oraz masztach. Alarmuje o zmianie nachylenia
stupa bgdz masztu przekraczajacej 45 stopni. Odpowiednie podtaczenie urzadzenia
zapewnia dodatkowe zabezpieczenia w postaci alarmu na odtgczenie zasilania od
urzadzenia oraz przerwanie przewodu podtgczeniowego.

1.2. Cechy produktu

= zabezpieczenie elektroniczne, sygnalizujgce zmiane potozenia / kata
nachylenia wzgledem osi pionowej wyznaczanej przez wektor przyspieszenia
ziemskiego;

= alarm na zmiane nachylenia przekraczajacg 45 stopni (w wersjach
specjalnych istnieje mozliwos¢ wykonania ukfadu reagujgcego na zmiane kata
nachylenia zgodnie z zamowieniem odbiorcy) ;

= niewielkie gabaryty urzadzenia;

= latwosc¢ i dowolnos¢ montazu urzgdzenia;

= automatyczna kalibracja i konfiguracja urzadzenia;

= odpornos¢ na zakidcenia spowodowane wstrzgsami, przemieszczeniem i
delikatnymi zmianami nachylenia;

= odporno$¢ na warunki atmosferyczne;

= energooszczednosé,

= dodatkowe zabezpieczenia w postaci alarmu na odtgczenie zasilania;

= dodatkowe zabezpieczenia w postaci alarmu na przerwanie przewodu
podtgczeniowego;

1.3. Dane techniczne

Tabela 1 Dane techniczne

Wymiary: 64 x 41 x 32 mm
Zakres temperatur pracy: -40°C +85°C
o ; IP44
Stopien ochrony obudowy: (na zaméwienie IP54)
Zasilanie: 5-15V DC; pobdr pradu ponizej 3mA

zmiana kata nachylenia 0 45° wzgledem osi urzadzenia w pofozeniu
pierwotnym — ustalonym przy inicjalizacji.
(mozliwosé dostosowania wartosci kata do indywidualnych zamoéwien
w zakresie 30-60°)

Prég reakcji:

Sygnalizacja: wyjscie OC — stan normalny zwarcie do zasilania

Gwarancja: 24 miesigce
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2. Instalacja i kalibracja

21. Podtaczenie elektryczne

Czterozytlowy przewod podtgczeniowy nalezy przetozy¢é przez przepust
kablowy znajdujacy sie na boku obudowy. Zyty przewodu nalezy podtaczyé pod
odpowiednie gniazda S$rubowe ztgcza poditgczeniowego, wedle opisu ponizej i
rysunku 1.

1 — Uziemienie zasilania

2 — Plus zasilania

3 — Przewdd alarmowy

4 — Uziemienie alarmu

Zlacze podlaczeniowe
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Rysunek 1 Plytka urzadzenia, wraz ze zlagczem programowania i ztagczem podtaczeniowym
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2.2, Instalacja mechaniczna

Po dokonaniu podtgczenia elektrycznego nalezy skreci¢ przepust kablowy w
celu uzyskania jego szczelnosci. Obudowa urzadzenia posiada dwa otwory
montazowe o Srednicy wewnetrznej 3,9mm i Srednicy zewnetrznej 7,9mm. Otwory te
umozliwiajg montaz urzadzenia do dowolnej powierzchni ptaskiej za pomocag Srub
badz wkretéw. Urzadzenie moze by¢ zamontowane w dowolnym potozeniu.
Urzadzenie dedykowane jest do montazu w gornej partii stupa/masztu. Po
zamontowaniu urzadzenia nalezy skreci¢ obudowe w celu uzyskania jej szczelnosci.
Inng metodg montazu urzadzenia

2.3. Kalibracja urzadzenia

W celu dokonania kalibracji urzadzenia nalezy ustawi¢ je w docelowym
miejscu i potozeniu wyjsciowym. Urzadzenie powinno by¢ zamontowane na
stupie/maszcie lub bezposrednio na obiekcie , ktérego zmiana potozenia winna
wywota¢ alarm (np. bateria stoneczna). Przed inicjalizacjg urzadzenia stup/maszt
badz inna konstrukcja nosna oraz wszystkie urzgdzenia na nich zamontowane winny
by¢ ustawione w pozycjach odpowiadajgcych ich normalnej pracy. Urzadzenie nalezy
podtaczy¢ do systemu alarmowania, po czym odtgczy¢ zasilanie na okres powyzej 10
sekund. Po tym okresie nalezy ponownie wtgczy¢ zasilanie urzgdzenia. Po wtgczeniu
zasilania urzadzenie dokonuje automatycznej kalibracji i konfiguracji na potozenie w
ktorym aktualnie sie znajduje. Proces ten nie przekracza 10 sekund. Po
zakonczonym procesie kalibracji na przewodzie alarmowym powinno pojawi¢ sie
napiecie zasilania sygnalizujgce normalng prace urzgdzenia. Zanik napiecia zasilania
na przewodzie alarmowym oznacza alarm na zmiane nachylenia urzgadzenia
wzgledem pionu przekraczajgcq 45 stopni. W przypadku wystgpienia alarmu, badz
zbyt wczesnej kalibracji urzadzenia, proces kalibracji mozna powtérzyé w dowolnym
momencie poprzez odigczenie i ponowne podiaczenie zasilania urzgdzenia
wykonane zgodnie z powyzszg instrukcja.

3. Dziatanie urzadzenia

Po poprawnej kalibracji urzgdzenie zapamietuje swoje potozenie i wystawia na
przewodzie alarmowym napiecie zasilania. W przypadku wykrycia zmiany nachylenia
wzgledem osi pionowej przekraczajgcego 45 stopni od poczatkowego wychylenia
urzadzenie wystawia alarm w postaci zaniku napiecia zasilania na przewodzie
alarmowym. Wystawienie alarmu jest trwate i mozna je jedynie zlikwidowac poprzez
ponowny proces kalibracji. Takie dziatanie urzgdzenia pozwala na jednoczesne
wykrywanie alarmu zmiany potozenia jak i proby obejscia tego zabezpieczenia
zarbwno w postaci odpiecia zasilania od urzadzenia jak i przeciecia przewodu
podfgczeniowego.
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4. Przyktadowe podtaczenie

Ponizszy rysunek prezentuje przyktadowe podtaczenie elektryczne AZP-01
do wejscia dwustanowego urzadzenia IMK-02ML (modut komunikacyjny GSM/GPRS
firmy EL-TEC).
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Listwa ztgcza AZP-01

UWAGA!! Zwora Zw1 (lub dla wejscia D2in Zw2) powinna znajdowac sie w
pozycji 2-3
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Ponizszy szkic w prezentuje przyktadowy sposdb mocowania AZP-01 do
baterii stonecznej i nakresla zasade dziatania uktadu.
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